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1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z:

Utwardzenie placu przy Domu Przedpogrzebowym w Budzyniu.

1.2 Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3 Zakres robo6t objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z odtworzeniem trasy i
punktéw wysokosciowych i obejmuje:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenia osi),

c) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiaja-

cy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4 Okreslenia podstawowe.

1.4.1.0kreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 1.4.

1.4.2. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robot.

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.1.5.

2. Materiaty.

Do utrwalania punktoéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zatamania
trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ érednicg 0,15 - 0,20 m i dtugosci 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 -

0,08 m. Swiadki whijane obok palikéw osiowych powinny mie¢ diugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3.  Sprzet.
Do odtworzenia (wyznaczenia) osi trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachymetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— faty,

— tasmy stalowe.
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Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtéwnych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktad-

nosci pomiaru.

4. Transport.

Nie wystepuje.

5.  Wykonanie robot.

5.1 0Ogo6lne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.1.5.

5.2 Ustalenia.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (4-10). Zamawiajacy
zobowigazany jest wytyczy¢ i zestabilizowac w terenie punkty gtéwne osi trasy oraz punkty wysokosciowe (repery robo-
cze) i dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wysokosciowych oraz wszelkie inne dane, nie-
zbedne do zidentyfikowania tych punktdw w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomia-
ry geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych rob6t z dokumentacja projektowa,
SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btedach wykrytych w wyty-
czeniu punktéw gtéwnych trasy i /lub reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywi-
stymi rzednymi terenu.

Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od rzednych kreslonych w dokumentacji
projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez In-
spektora Nadzoru.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzed-
nych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego.

Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wyko-
nawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wyni-
kow przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.

Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania ro-
bét.
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Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robét naleza do obowiazkow Wyko-

nawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gf6wnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zestabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych potozonych poza
granica robot ziemnych.

Repery robocze nalezy zatozyé¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towa-
rzyszacych.

Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej
co okoto 150 m.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0.5 cm stosujac niwelete podwojna w nawiazaniu do

reperéw panstwowych.

5.4 Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektow, przy wykorzystaniu sieci poilganizacji
panstwowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charak-
terystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze

by¢é wieksze niz 3 cm.

Rzedne punktow osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumenta-

cji projektowej.

5.5 Wyznaczenie nasypow i wykopow.

Wyznaczenie nasypéw i wykop6w polega na oznaczeniu potozenie w terenie krawedzi podstawy nasypu oraz kra-
wedzi przecigcia powierzchni zewngtrznych skarp wykopu z terenem.

Do wyznaczenia nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki.

Odlegtosci migdzy palikami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢

ta powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowej.

6. Kontrola jakosci robat.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcji i wytycznych GUGIK (4, 5, 6, 7, 8, 9, 10).
Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastgpujacych zasad:
- 0$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej
co 50 m na prostych.

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka.




D.01.01.01.10 - Odtworzenie trasy

7. Obmiar robot.
Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 kilometr trasy dro-

gowej.

8. Odbi6r robét.

8.1 0Ogollne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”pkt.8.

8.2  Odbidr wytyczenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych.
Odbiér robo6t zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiardw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi -

Inspektorowi Nadzoru.

9. Podstawa ptatnosci.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci.

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoscipodano w SST ,,Wymagania ogolne” pkt.9.

9.2 Cenajednostki obmiarowe;j.

Cena 1 km odtworzenia osi trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— wykonanie pomiarow biezacych w miare postepu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa,

— zestabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie

i ewentualnie odtworzenie.

10. Przepisy zwigzane.

1. BN-72/8932-01. »Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”.

2. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu. IBDiM Warszawa 1978 r.

3. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robét drogowych i mostowych realizowanych na drogach zamiej-
skich krajowych i wojewodzkich , GDDP, Warszawa 1989 r.

4. Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

o

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gldwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa,
1979r.
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© © N ©
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