V. INFORMACJA O PLANIE BIOZ



OPRACOWANIE ZAWIERA

ZAKRES ROBOT DLA CALEGO ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO ORAZ
KOLEJNOSC REALIZACJI POSZCZEGOLNYCH OBIEKTOW .......ooovveerie. 20

WYKAZ ISTNIEJACYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH ......cocooviiiiieeeeeein, 20

WSKAZANIE ELEMENTOW ZAGOSPODAROWANIA DZIALKI LUB TERENU,
KTORE MOGA STWARZAC ZAGROZENIE BEZPIECZENSTWA | ZDROWIA
LUDZL .., 20

WSKAZANIE DOTYCZACE PRZEWIDYWANYCH ZAGROZEN
WYSTEPUJACYCH PODCZAS REALIZACJI ROBOT BUDOWLANYCH,
OKRESLAJACE SKALE | RODZAJE ZAGROZEN ORAZ MIEJSCE | CZAS ICH
WYSTAPIEN ..o 20

WSKAZANIE SPOSOBU PROWADZENIA INSTRUKTAZU PRAQOWNIKOW
PRZED PRZYSTAPIENIEM DO REALIZACJI ROBOT SZCZEGOLNIE
NIEBEZPIECZNYCH ..o 21

WSKAZANIA SRODKOW TECHNICZNYCH | ORGANIZACYJNYCH,
ZAPOBIEGAJACYCH NIEBEZPIECZENSTWOM WYNIKAJACYM Z
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH W STREFACH SZCZEGOLNEGO
ZAGROZENIA ZDROWIA LUB W ICH SASIEDZTWIE, W TYM
ZAPEWNIAJACYCH BEZPIECZNA | SPRAWNA KOMUNIKACJE,
UMOZLIWIAJACA SZYBKA EWAKUACJE NA WYPADEK POZARU, AWARII |
INNYCH ZAGROZEN ..o 21
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Planowane zamierzenie budowlane ma na celu wykonanie kanalizacji deszczowe;j

dla drég gminnych na Os. Piaski w m. Budzyn.

Projekt budowlany obejmuje swym zakresem:

Kolejnosc realizacji poszczegolnych obiektow:

1) realizacja kolektoréw sanitarnych deszczowych
2)

3) budowa przytgczy deszczowych i wpustow
4)

montaz zbiornikdw retencyjno — rozsaczajgcych i zbiornikow separatorow
prace odtworzeniowe i porzadkowe

2 Wykaz |stn|ejqcych oblektow budowlanych

Na przedm|otowym terenie znajdujg sie nastepujgce obiekty budowlane

1) podziemne linie energetyczne;

2) gazociagi

3) podziemne linie telekomunikacyjne;

4) wodociagi,
)

5

droga gminna

n ow zagospodarowama dziatki lub terenu, ktore moga

; z ‘ ezpleczenstwa i zdrowia ludzi ‘

Na przedmlotowym terenle znajdujq sie nastepUche elementy, ktore mogq stwarzac

zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi:

1) podziemne linie energetyczne;

2) gazociggi

3) podziemne linie telekomunikacyjne;

4) wodociagi;
)

droga gminna

PrzeWIdywane zagrozenla wystQpUche podczas reallzaCJl robot budowlanych to:
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1) przewidywane zagrozenia wystepujace podczas realizacji:
istniejgca sie¢ energetyczna, sie¢ telekomunikacyjna, wodociggowa, gazociggi -
w trakcie wykonywania prac wykonywane bedg przejscia pod lub nad
istniejacymi elementami infrastruktury podziemnej;
- ruch drogowy w drodze gminnej podczas prowadzenia robot
- wykopy o $cianach pionowych z zabezpieczeniami do gtebokosci 2,0m
- roboty montazowe zwigzane z wykonaniem elementow sieci: wykonanie

kolektoréw - sanitarnych, montaz zelbetowych elementow

prefabrykowanych (zbiorniki i studnie rewizyjne), roboty ziemne i
dzwigowe,

2) skala zagrozenia - Wysoka,;

3) miejsce - zgodnie z projektowanymi skrzyzowaniami i

zblizeniami do przewodow infrastruktury podziemnej
oraz w pasie drogi gminne;j

4) czas wystapienia: - w trakcie realizacji

prowadzenla instruktazu  praco

1ikow  przed
; re t szczegélnie mebezplecznych o i
Przed rozpoczeuem prac nalezy kazdorazowo przeszkoli¢ pracownlkow odnos$nie
przepisow bhp w zakresie prowadzenia robot:
1) ziemnych: zabezpieczenie $cian wykopow oraz przemieszczanie mas ziemnych

) montazowych: zbiorniki, kolektory sanitarne deszczowe wraz ze studniami
3) dzwigowych: roztadunek materiatow, montaz separatoréow

) elektrycznych: wykonywanie prac w miejscach skrzyzowan i zblizen z linig
energetyczng;

5) gazowych: nie dotyczy

Przeszkolenia winny by¢ potwierdzone pisemnie przez pracownikow

org‘anizacyjnych

: z‘”‘ :pobiegajqcych
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orawng  komunikacje, umozliw

ajaca szybka
wakuaci¢ na , awarii i innych zagrozer o
W celu zabeizkpleczehia prac naIéZ& wykonywac'; btféce zgodnié z obowigzujgcymi
przepisami bhp a w szczegolnosci:
- prace ziemne prowadzi¢ w zabezpieczonych wykopach
- w trakcie prac przestrzega¢ i wymagac od pracownikdéw wtasciwego korzystania ze

sprzetu, narzedzi oraz srodkoéw ochrony bezposredniej i posredniej

- oznakowac miejsce prowadzenia robot

- zapewnic drogi ewakuaC\Qn na wypadek pozaréw, awarii i innych zagrozen
\
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